MANUAL TECNICO

CAIXA DE PILOTAGEM
DA MOTORIZACAO DA COBERTURA DE PISCINA COVEO
Série 4000 - 20A
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Instrucoes de seguranca

A A instalagdo e a colocagio em servigo devem apenas ser realizadas por eletricistas especializados e
\ habilitados.
Respeitar todas as normas em vigor para a instalagdo elétrica: NF EN60335-1, NF P90-308, NFC
15100.
A caixa deve ser ligada a:

- Um dispositivo diferencial de corrente residual (30 mA)

- Um dispositivo de separacdo com uma cobertura dos contactos de 3 mm em todos os pdlos
Este aparelho nio é previsto para ser usado por pessoas (incluindo as criangas com menos de 8
anos) cujas capacidades fisicas, sensoriais ou mentais estejam reduzidas ou pessoas sem experiéncia ou conhecimento, salvo se
tiverem podido beneficiar, por intermédio de uma pessoa responsavel da sua seguranca, de uma vigilincia ou de instruc¢des
prévias relativamente a utilizagdo do aparelho. E conveniente supervisionar as criancas para assegurar que nio brincam com o
aparelho.

A pessoa que faz a manobra deve assegurar-se da auséncia de pessoas dentro do tanque e conseguir supervisionar sempre o
tanque durante as operagdes de abertura e fecho.

E imperativo abrir ou fechar a cobertura integralmente, sem nunca a deixar numa posi¢do intermédia.

Verificar sempre se o nivel de dgua do tanque é constante e conforme as recomendagdes do fabricante.

ADVERTENCIAS

A piscina pode constituir um perigo grave para as criancas. Os afogamentos acontecem
R/ com grande rapidez. Criangas perto de uma piscina exigem a sua vigilancia constante e
Ph sua supervisdo ativa, mesmo que saibam nadar.
®
n. A presenca fisica de um adulto responsavel é indispensavel quando o tanque esta aberto.
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CARACTERISTICAS DA CAIXA

2.1

Certificagdo

Tensdo de entrada

Tolerincia na tensdo de entrada
[Poténcia absorvida em espera
[Poténcia maxima absorvida

Caixa com chave

Recetor remoto RF ou Bluetooth.

Tipo de contactos da caixa com chave ou recetor

Tensao

Corrente consumida pela eletrénica

Saidas: 2 relés de informacio

Relé biestavel NO/NF: contatos secos "piscina fechada" para
controle do eletrolisador.

Relé NO/NF: contatos secos "motor em funcionamento" para
controlo da bomba

2 DADOS TECNICOS

CE

Diretiva de baixa tensio 2014/35/UE
Diretiva de maquinas 2006/42/CE
Diretiva CEM 2014/30/UE

Diretiva RoHS 2011/65/UE e 2015/863/UE

EN 61000-4-4 testes de nivel 3
EN 61000-4-5 testes de nivel 3

230 AC

+10%. Min: 207 AC Méx: 253 AC

8W, 80mA@230 AC

720W, 3,8 A@230 AC (Motor de 20A), 360W, 1.6A@230 AC (motor 10A)

D5 x 20, TSH250V (fusivel temporizado 5A)

Conexodes destacaveis: se¢do maxima de 2,5 mm?, aperto a 0,6 Nm, chave de fendas de 3,5 x 0,6
mm.

Obrigatdrio para a seguranca das pessoas e do equipamento

Tensdo minima de 15 CC, maxima de 30 CC.

Corrente de 10A (caixa 401X) ou 20A (caixa 402X).

ATO 15A (caixa 401X) e ATO 25A (caixa 402X).

Secgdo maxima de 16 mm?, aperto a 1,5 Nm.

Através de uma ponte em H para gerir a velocidade e a frenagem. Controlo da corrente.

2 entradas (abertura e fecho). Comum: 24 CC (Imax disponivel: 100mA, protegido por um
sivel térmico).

Em paralelo as entradas de abertura e fecho. Mesmas caracteristicas

Contactos secos

24 CC-26 CC

8mA por entrada

Capacidade de rutura 1A@250 AC, IA@50 CC

Capacidade de rutura 3A@250 AC, 3A@30 CC

Terminal destacavel: se¢do méxima de 2,5 mm?, aperto a 0,6 Nm, chave de fendas 3,5x0,6 mm.

Escravo

12 CC (protegido contra curto-circuitos por um fusivel térmico).

Modbus, consulte o documento SIREM NT-5114-2.

Terminal destacdvel: secio méaxima de 1,3 mm?, aperto a 0,2 Nm no mdximo, chave de fendas
2,5x0,4 mm.

1K08
-5°C a +40°C | - 10°C --> +60°C

95% no méaximo, sem condensagdao
Utilizar apenas solugdes com alcool
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2.2 DESCRIGAO

2.2.1 COMPOSIGAO

Transformador de 450 VA 2 saidas
~230V/18V - 230V/24V
@

Fusivel
ATO: 25A

Botdo de
ligar/desligar

Ecra tatil

Fusivel 95x20,
5A,
temporizado @

Cartdo eletrénico de pilotagem dos

motores

LU LI [l ]

Tlustragdo ndo contratual.
Caixa de terminais telecomandada desde outubro de 2023

Terminais destacdveis

2.2.2 MOTORES COMPATIVEIS

Tipo de motor imerso 402x-20A

MIS sim
Coveo 120Nm sim
Coveo 200Nm sim
Coveo 300Nm sim

Coveo 300+ sim
Coveo 600Nm sim

A parametrizagio do tipo de motor é acessivel na interface da caixa: Ajustes > Tipo de motorizacdo

2.2.3 DIMENSAO
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2.3 ESQUEMAS ELETRICOS DE INSTALAGCAO

2.3.1 CABLAGEM DE UM CONTACTOR DA BOMBA DE 230 AC

i
Disjuntor diferencial
(Exceto suprimento)

ST,
EQL ;

Caixa de pilotagem dos COVEO
Série 4020
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- Se 0 cabo dos sensores utilizado for

constituido por 3 fios, ajuste o tipo de
sensor em COVEO 3 fios - MIS

Eletrolizador ou
outro aparelho de
tratamento de dgua

g =
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Recetor do s é g
telecomando sem o g
fios. Sz g
2 100mA max 9 2
Lo 2
o | (Bluetooth. RF) < o <
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& | X .
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| ! h
| - !
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| ]
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=
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| (0 g s|o|g el
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| i I £ 9 ! S|a|oy<| >
—_— H ] |
T
) | % 2
; ! 2|38 Caixa de derivagdo
IContactor de pilotagem da ! s0b o bordo (ndo
L bomba. i fornecido)
| Esquema de principio, a |
! titulo indicativo. 1 COVEO
1
l

2.3.2 CABLAGEM DE UM CONTACTOR DA BOMBA DE 24 CC

!
Disjuntor diferencial
(Exceto suprimento)

Caixa de pilotagem dos COVEO
Série 4000

ki

|
|
|
! : Bomba Clor. Chave Sensores do motor
1 ~ o 8
(*@ ! ( L § & 50 El g E
: 230V/50Hz 23 E;‘.- g ng 85
‘ LTN | <209 ERE
] [ 1 [
) [ 1! 1L I L1 1
i i
3| 3
o
— Se o cabo dos sensores
utilizado for constituido por 3

fios, ajuste o tipo de sensor em

COVEQO 3 fios - MIS

titulo indicativo.

Eletrolizador ou

COVEO

-
2 8
] 3]
g 8 P
&= 3
[Recetor do telecomando 2 - 2
24Vdc sem fios. < g K
100mA max 2 °
,,,,,,,,,,,,,,,, (Bluetooth, RF) Q 3
I . | ¢ 3 < .
| . | |
| Contactor de bobine 24 CC | i E it | :
[
o : ‘ o |
i |
| T : | | ‘
; ‘ 5] ! ‘ 2 2 :
: 0 : ] I - -\ - IO ! =|slE T !
| ‘ Eg [ ! HEHEIEN: !
! — | S B | Sl & &) 5} |
‘ . ‘ £ ! SlE|0j<] 2
- = | « | i |
T | = | | il
‘ | g P P
<
L N | ] | . -
. | i 2 g | Caixa de derivagio
Contactor de pilotagem da | | | sob o bordo (exceto
bombz.. | ) | o suprimento)
Esquema de principio, a Bomba : | |
|
|

outro aparelho de
tratamento de dgua

Apenas pessoal com habilitagdo elétrica adequada é autorizado a intervir numa instalagdo elétrica.
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2.3.3 CAIXA DE TERMINAIS DESDE OUTUBRO DE 2023
Desde outubro de 2023, as caixas de comando sem fios (Bluetooth ou RF) dispdem de uma caixa de terminais dedicada e para
tal, sdo acrescentados 4 terminais entre a caixa de terminais para a caixa com chave e a caixa com sensor. Assim, a caixa de

terminais ja ndo tera de ser ligada nos mesmos terminais que a caixa com chave.

) )
) )
< <
N N
+ +
o = s
5 g 5 g N =
° 3 =] - = 9
2 EE B ESEECS
$ 206 gL 3 >E 85323
£ SO &< 0 B8d 3 S 12
———{ | [ B B B F—{T 1
9 g g 8l 8
< = 3| 3
3 sl @ 3
9 + +
Recetor do
telecomando sem
fios.
100mA max
(Bluetooth, RF)

+24Vdc
0Vde

COVEO
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3 INSTALACAO

Caixa ligada
obrigatoriamente a um Cai h
disjuntor diferencial 4A, aixa cor chave
30 mA (Exceto
(Exceto suprimento) suprimento)
€] o]
o
g lo o
== Com '
telecomando
(RF, Bluetooth)
Caixa sob o bordo
(Exceto
suprimento)
C,:ontaCto de Contacto de
pilotagem da . <
informacio para o
bomba .
sistema de
tratamento de dgua
(Ex. eletrolisador)
107821
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3.1 CABOS DO MOTOR

No geral, a caixa é ligada ao motor por dois cabos: um cabo do motor e um cabo para os sinais dos sensores.
A conexio entre estes cabos e o cabo do motor é feita numa caixa de ligagdo enterrada sob a borda. A estanqueidade serd
realizada com a ajuda de um gel que se verte para a caixa de ligagdo (gel nédo fornecido).

3.1.1 COMPRIMENTO DOS CABOS

3.1.1.1 CABO DO MOTOR
Para garantir uma velocidade suficiente ao motor, a queda de tensdo com carga completa entre a caixa de alimentagdo e a
motorizagdo ndo excede os 2 Volts. A sec¢do dos condutores do cabo de alimenta¢do do motor respeitard as recomendagdes de

seccdo em funcio da distincia entre a caixa e o motor:

Coveo 120 Nm: (7A max)

Distincia do motor da 2m<L<=10 10m<L<= 20 20m<L<= 30 30m<L<=50
caixa m m m m
Seccdo aconselhada 2,5 mm? 2,5 mm? 4 mm? 6 mm?
MIS (geracdo antiga), Coveo 200 Nm e 300 Nm: (10A max)
Distancia do motor da 2m<L<=10 20m<L<= 30 30m<L<=50
. 10m<L<=20 m
caixa m m m
Secc¢do aconselhada 2,5 mm? 4 mm? 6 mm? 10 mm?
Coveo 300+/600Nm: (20A max)
Distancia do motor da 2m<L<=10 10m<L<= 20 20m<L<= 30 30m<L<=50
caixa m m m m
Seccdo aconselhada 4 mm? 6 mm? 10 mm? 16 mm?

Resisténcia linear do cobre de classe 5 a 20°C: cerca de 19 ohm.mm?/km

Estas sec¢des sdo indicadas no caso do consumo méaximo do produto. O comprimento poderd aumentar se o consumo for
demasiado fraco (consultar a SIREM).

3.1.1.2 CABO SENSOR DA COVEO
Cabo que serve para conectar os sensores do motor COVEQ (fio castanha/azul/branco/laranja) a caixa.

E preferivel usar um cabo blindado para proteger o motor de sobretensio atmosférica. Esta protecio serd eficaz apenas se a
blindagem for ligada a 0 CC.

A sec¢do dos condutores deste cabo serd, no minimo, de 0,75 mm?.
Comprimento méaximo: 50 m.

Recomenda-se a instalagdo de um cabo de 4 condutores.
Isto deve-se ao facto de a andlise dos dois sinais pela caixa permitir uma maior precisdo na contagem.

&5
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3.1.2 LIGAGCAO DO MOTOR COVEO

O cabo do sensor é constituido por 4 condutores:
Ajustar o tipo de sensor no Menu

O cabo do sensor é constituido por 3 condutores:
Ajustar o tipo de sensor no Menu

0CC

Cabo do motor
Cabo de sensor

da secgio a
recomendado: cabo adaptar ao
de 4 fios blindados. comprimento
Seccdo minima 0.75 (ver 3.1.1.1).
mm?, comprimento Comprimento

maximo 50 m maximo de 50 m

Caixa de derivacédo sob a
borda (ndo fornecido).
A encher com gel isolante

“AJUSTE BASICO” “AJUSTE BASICO”
“TIPO DE SENSOR” “TIPO DE SENSOR”
“COVEO com 4 fios” “COVEO com 3 fios ou MIS”
Nio inverter a ligagdo dos fios Nf posicio “COV]'EO com 3 ﬁps ou
laranja e branco apés a MIS”, apenas o terminal 4 esta ligado ao
inicializacdo. Ria ou branco.
Ligar a blindagem a Ligar a blindagem a

0CC

Cabo do motor

Cabo de sensor com da secgdo a
3 fios blindados. adaptar ao
Seccdo minima 0.75 comprimento
mm?, comprimento (ver 3.1.1.1).
maximo 50 m Comprimento

maximo de 50 m

O fio inutilizado nunca

devera tocar nos outros
fios.

O fio vermelho e o fio preto

do motor ligam-se as caixas

terminais seguindo a posi¢ao
do motor no tanque.
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3.2 LIGAGAO DA CAIXA DE TERMINAIS COM CHAVE E TELECOMANDO.

DDA DD

Caixa de terminal para ligar um recetor
Bluetooth ou RF.

Alimentacdo 24 CC - 100 mA maix.

e er los b Conjunto a usar na abertura e fecho: +24
! ant la mi:

n(' a mise so C C
Verificar esta ligacdo durante a primeira etapa = '

3.3 CABOS DO ELETROLISADOR OU DO APARELHO DE TRATAMENTO DE AGUA

Se o aparelho de tratamento de dgua tiver uma entrada que permita informar sobre o estado da piscina (fechada ou aberta), é

Ligar os contactos de abertura e fecho aos
terminais correspondentes.
Comun.= 24 CC.

da programacio.

Verificar esta ligacdo durante a primeira

etapa da programacéo.

possivel ligar um contacto do terminal eletrolisador.
Esta ligacdo é feita por intermédio de dois fios, um serd o comum do aparelho de tratamento, o outro sera o sinal.

3.4 CABO DA BOMBA

A caixa tem um contacto que muda de estado quando a motorizagio do COVEO estda em movimento. Esta informagio pode
servir para cortar a bomba de filtragio.

Em nenhum caso o contato pode desligar diretamente a bomba. Ele pode apenas ser utilizado para controlar o contator da
bomba, em série com o contato de liga/desliga, se estiver presente.

Ver esquema de cabos 2.3

4  ACESSORIOS

A caixa é entregue com:
- Duas bolsas de acessorios, que incluem:
e 4 cavilhas 08 x 40
e 4 parafusos ©5,5 x 50
e 4 pés de fixacdo com parafuso de montagem na caixa

e 8 termindveis desconectaveis dos diferentes blocos de terminais da caixa
e 1 Fusivel ATO
e Um fusivel rapido

- Um gabarito de perfuracdo
- Um guia de inicio répido guardado numa bolsa

5 PROGRAMACAO

No geral, ndo é necessario trocar os ajustes. Se tal for considerado necessdrio, o ecra tatil permite aceder ao conjunto dos
parametros funcionais.

Por defeito: motor 120/200/300 e sensor de 3 fios
O ecri fica em espera depois de 10 minutos. Para sair do modo de espera, pressionar por cima ou acionar a chave.

Informacdo: os ecris apresentados neste documento podem diferir da realizada e ndo levar em conta as atualiza¢oes do
software.
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1f-diagnostics
in progress

SIREM

INNOVATION DRIVER

§ SIREM

INNOVATION DRIVER

Cover status

- Closed

- Initialized

- Not calibrated

REGLAGE LANGUE
= English

Please
initialise
the cover.

Ecra de arranque que aparece quando se liga.
Autodiagnoéstico das principais funcionalidades da caixa.

10 A indica a corrente méxima da caixa.

Se o Autodiagnoéstico for negativo, aparece um ecra de alerta.

Depois do ecra de arranque, a caixa indica o estado do sistema.

Parcial: nem aberto/nem fechado

Nio iniciado: os fins de curso néo sdo regulados. A iniciagdo deve ser feita.
Nio calibrado: a calibragio requer 5 ciclos completos de abertura/fecho.
Depois de alguns segundos, aparece o ecrd seguinte.

Para mudar o idioma.

8 idiomas disponiveis: Francais (predefini¢do), English, Espafiol, Deutsch, Italiano, Nederland,
Portugués, Polski.

Este ecra desaparece depois de 4 segundos.

Ecra de adverténcia.
Apenas aparece se a cobertura nio arrancar.

Modo manual: para manipular a cobertura com velocidade reduzida.
Inicializagdo: permite a regulacio dos fins de curso

SIREM 4.0/ 4.0
120-200-300 /
Off / Open

INFOS 1/2

HA 4

Regulacdo: parametrizagdo da cobertura.

Este ecrd aparece 4 segundos antes de passar para o ecrd seguinte se a inicializacéo tiver sido
feita.

Este ecra ndo aparece ap6s a ligacdo se tiver sido feita a inicializagdo.

Este ecrda mantém-se visivel se tiver de ser feita a inicializacéo.

Ecrd normal.
Colocagio em suspensido depois de 10 minutos: o ecrd apaga-se depois da inicializagdo.

Ecras INFOS
Estes ecrds permitem apresentar os pardmetros guardados na caixa.
O botdo de Retorno permite voltar ao ecrd Normal.

O botio de Erros reenvia para o HISTORICO os erros encontrados pela caixa.
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Eeras HISTORICO

B8/ 1 40 ' Estes ecras listam e datam os erros encontrados pela caixa.
' A capacidade de armazenamento é de 10 erros. Se for encontrado um erro novo depois de a
memoria ficar cheia, é apagado o erro mais antigo.

As linhas sdo dadas sob a forma seguinte:
AA/MM/DD HH:MIN NR CICLOS ERRO XX

ERROR LIST 2/2

O quadro da parte 5.4 permite identificar o erro através do numero.

5.1 MENU DE AJUSTE: CONFIGURACAO DO SISTEMA COM A CAIXA

| SETTINGS | j
SETTINGS Ajustes avangados:

justes bésicos:
I e Tipo de sensor
e Tipo de motor

e Ajustes da velocidade
e Modo lento
e Tipo de controlo

e Idioma.

5.1.1 AJUSTES BASICOS: TIPO DE SENSOR E MOTOR

0. juste do tipo de motorizagdo instalado:

si;:zr 2 escolhas possiveis: 120/200/300 (posigdo predefinida, motores 10A médx) ou 300+/600 (motores 16A
max).

COVEO
= 3 wires or MIS +
juste do tipo de sensor:
Motor 2 escolhas possiveis: sensor de 3 fios ou MIS, posicdo por defeito ou sensor de 4 fios (v. 3.1).

type

Pressionar = para passar para o menu seguinte.
120/200/300 - . =
= + Pressionar = ou T para alterar o valor

VALID Pressionar M2 para voltar a0 menu

5.1.2 AJUSTES DOS AVANCOS: VELOCIDADE, CONTROLO, IDIOMA

ADVANCED SETTINGS

Oeee
Speed juste das velocidades:

peifscement A velocidade pode ser reduzida entre 60% e 100%

100% . =
= Pressionar = ou T para alterar o valor.

ADVANCED SETTINGS

-0.. Fim de abertura lenta: ativado/desativado
Slow mode

Enabled Quando o modo lento é ativado, a velocidade reduz no final da abertura.
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| ADVANCED SETTINGS

°

Slow speed >
¥ time

A duracio da primeira velocidade lenta no inicio do fecho é ajustavel: de 0 a 30 segundos, 12
+ lisegundos por defeito.
8 P

ADVANCEDESETTINGS ipo de controlo dos movimentos, de abertura e fecho:

0.
Type Oi - Auto/manual; manual/manual; auto/auto; inicio de fecho manual e depois, auto/auto
contro

Auto/Manu - , -
= + penas os movimentos auto/manual e manual/manual sdo autorizados em Franca.

ANCED OSETTINGS Ecrd semelhante ao ecrd de arranque, para alterar o idioma:

Language
7 idiomas disponiveis: Francais (predefini¢do), English, Espafriol, Deutsch, Italiano, Nederlands,
= I S Portugués.

5.2 MODOMANUAL

O modo manual permite:

- Levar a cobertura a posicdo fechada, antes da inicializagdo.

I o Verificar a cablagem correta: Com chave: uma a¢ao na abertura permite abrir o
tanque, uma agio no fecho permite fechar.

[©) Sem erro no sensor.

Se Slll’gi].’ um erro no sensor durante o IIlOVilTlel’ltO, aparece uma mensagem, mas o movimento

mantém-se possivel. Corrigir o defeito e voltar a arrancar.

Se a inicializacdo nio tiver sido feita:
O modo manual permite verificar a cablagem correta.

SIREM X.X/X.X Para verificar a cablagem correta:
120-200-300 / N . . .
- Com chave: uma agio sobre a abertura permite abrir o tanque, uma agéo sobre o fecho
Position :

Shenal permite fechar o tanque. Se ocorrer o inverso, inverter a ligacdo dos fios de poténcia do

Current:
Cycles:

motor conectado ao terminal 1 e 2.
- Sensor: o erro no sensor nio deve aparecer

MANUEL MODE

When you exit this
manuall mode, thell Se a inicializagdo for feita, este modo permite deslocar a cobertura além dos fins de curso. Néao é
initialisation wi . .
not be lost. possivel ultrapassar os fins de curso de mais de 5000 voltas do motor.

SIREM X.X/X.X
120-200-300 / ) . . .
Off Para sair deste modo, clicar em OK. Nao sera necessirio fazer uma inicializacdo

Position :
Speed:
Current:

Cycles:
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5.3 ARRANQUE

5.3.1 PREVIAMENTE: VERIFICAR OS CABOS
Passar para modo manual. Se ja tiver sido feita uma inicializa¢do (mensagem “inicializada”) na liga¢do, é necessdrio apagar a
mesma (v. capitulo seguinte).

B ]:etapa: Girar a chave na abertura, o ecrad deve indicar abertura:

SIREM X.X/X.X
120/200 /300 / Normal

Ouverture Abertura

Se ndo for o caso, inverter a ligagdo dos fios de abertura e fecho do comando com chave. Fazer a mesma verificagdo
para o telecomando. Se surgir um erro no sensor (ecrd vermelho), verificar os cabos dos sensores.

Quando a ligacdo estiver correta, passar para a 2.2 etapa.
B 2:etapa: verificacdo da ligacdo do motor. Para tal, girar a chave na abertura, e a piscina abre-se. Se néo for o caso,

inverter os fios ao nivel da caixa de terminais do motor.
B 3:etapa: fechar o tanque girando a chave no fecho. Se surgir um problema, voltar a 1.2 etapa.

5.3.2 APAGAR UMA INICIALIZAGAO
Para apagar os fins de curso guardados:

B Fazer: MENU - DE INICIALIZACAO. Responder
B Nio girar a chave, ndo manipular o motor.

B Validar clicando em VALIDER

5.3.3 ARRANQUE

Pressionar na inicializagdo para entrar no modo de inicializagdo.

TNITIALISATION
Te\ thet ool Colocar a cobertura na posi¢do aberta girando a chave sobre a abertura.
cLosect Enquanto a posi¢do aberta nio tiver sido validada por uma pressdo em “sim”, a cobertura pode ser
deslocada nos dois sentidos sem poder ultrapassar a posi¢do fechada.

INITIALISATION

Close the pool.
When the closed - , .
position is reached, Se o tanque ndo for fechado, é-lhe pedido que passe para o modo manual para fechar o tanque.

confirm

CONFIRM

TINITIALISATION
OPEN the pool. -~ .
When the OPEN position Colocar a cobertura na posi¢do aberta girando a chave sobre a abertura.
has been reached

CONFIRM Enquanto a posi¢do aberta nio tiver sido validada por uma pressdo em “validar”, a cobertura pode

Position:

Current : ser deslocada nos dois sentidos sem poder ultrapassar a posi¢do fechada.
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INITIALISATION

Validacio da inicializacdo

SIREM 4.0/4.0
120-200-300 / Normal
Arrét / Ouvert

Ecra normal no fim da inicializagio.

A velocidade dos modos “MANUAL” e “INICIALIZACAQ” é reduzida em 50% e nio é a velocidade de abertura ou de fecho
depois de feita a inicializagdo.

A regulagio “regulacio das velocidades” também impacta as velocidades dos modos “MANUAL” e “INICIALIZAGCAO”. Sio
diminuidas usando o mesmo récio.
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5.4 AVARIAS

Numero do
erro

Ecrid do erro

1 Scan the QR Code
for online help

Restart the
control box

SENSOR ERROR

2 Scan the QR code

for online help

Restart the
control box

OVERCURRENT

3,6,7 Scan the QR Code

Restart the
control box

4 Scan the QR Code
for online help

Restart the
control box

9 Scan the QR Code

Restart the
control box

for online help

NO MOTOR VOLTAGE

R FAILURE
Scan the QR Code
for online help

for online help

Detalhe do erro

DEFAULT ELECTRONICS

Avaria do cartdo:
— A caixa tem de ser substituida

Os sinais do sensor ndo chegam a caixa:
— Verificar os cabos entre o motor e a caixa
— Verificar a continuidade do cabo na saida do
motor

Sobrecarga do motor que tenha provocado o consumo de
uma corrente superior ao maximo autorizado:

e  Se 3: Ultrapassagem do calibre parametrizado na
caixa (10A ou 20A)

e  Se 6: Ultrapassagem do limite definido pela
etapa de CALIBRACAO durante o FECHO

e Se 7: Ultrapassagem do limite definido pela
etapa de CALIBRACAO durante a ABERTURA

— Suprimir a sobrecarga e ligar a caixa.
Se o defeito voltar a aparecer, pode ser necessdrio refazer
uma inicializa¢do para gerar uma nova calibragéo. Este
defeito ndo é bloqueante; dois toques na chave anulam o
erro e fazem o motor reiniciar.

Auséncia de tensdo para o motor:
— Verifique o fusivel ATO, assim como o
transformador.

Restart the
control box

Erro no sector. Presenca de perturbagées na rede elétrica
de alimentagdo (230 AC):
O painel ndo pode funcionar com essas perturbagoes.

— Verifique a alimentagio da rede

Em funcdo da situacio, este erro pode nio ser registado no

histérico.

MOTOR DISCONNECTED

A caixa ndo consegue fazer o motor funcionar; o motor
esta alimentado, mas nenhuma corrente pode passar pelo
motor.
E provével que o motor nio esteja conectado:

— Verifique a cablagem (cabo de poténcia)

O codigo QR direciona para a pagina https://www.sirem.fr/control-box-4000/ que contém a ajuda para a instalagdo e o

diagnoéstico das avarias.
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5.5 ECRA NORMAL

SIREM X.X/X.X
120-200-300/ Normal

Off /Open
Position :

Speed:
Current:

Intensidade do
motor em A
p.0.0.0.4
XXXX
e X
XX

Cycles:

Posigao:

~0 corresponde a posicdo fechada

+Xxxx posi¢do aberta (nimero positivo),
expresso em numero de voltas do motor.

Velocidade do motor em voltas
por minuto.

Numero de ciclos = numero de vezes em
que a piscina foi aberta ou fechada
1 ciclo = 1 viagem de ida e volta

5.6 AJUSTE DA VELOCIDADE DE FECHO

ADVANCED SETTINGS
o=
Speed

adjustement

100%

Este pardmetro também afeta
a velocidade lenta da
inicializa¢do e do modo
manual.

5.7
ADMISSIVEL

Tolerincia: +15%. Velocidade @24 CC e 230 AC.

O motor gira a velocidade lenta (100%) além dos fins de curso.

VALORES NOMINAIS DAS VELOCIDADES LENTAS, DURACAO E INTENSIDADE MAXIMA

Quando for atingido o nimero minimo de voltas, o motor para. O nimero de voltas minimo nédo pode ser ultrapassado.

120 Nm - Velocidade lenta com o arranque/manual: 3000 rpm.

L mix 10A Capacidade de enrolamento
Numero méximo de voltas N (ximo d
N =885,8 Velocidade lenta (motor) | Velocidade lenta (eixo) que excedem os fins de Hmero I.naleo , €
voltas de eixo possivel
curso no modo manual
100% 3000 rpm 3,4 rpm
5,6 voltas 30,5 voltas
60% 1800 rpm 2,0 rpm
200 Nm - Velocidade durante a inicializagio/manual: 3000 rpm. Capacidade de enrolamento
L m4x 10A
Numero méximo de voltas Némero maximo de
N=630,3 Velocidade lenta (motor) | Velocidade lenta (eixo) que excedem os fins de . ,
voltas de eixo possivel
curso no modo manual
100% 3000 rpm 4,8 rpm 7,9 voltas 42,8 voltas
Pégina 19 /26 & SIREM
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60%

1800 rpm

2,9 rpm

300 Nm - Velocidade no arranque/manual: 3000 rpm.

L méx 10A Capacidade de enrolamento
Numero méximo de voltas Némero maximo de
N=1002,8 | Velocidade lenta (motor) | Velocidade lenta (eixo) que excedem os fins de . ,
voltas de eixo possivel
curso no modo manual
100% 3000 rpm 3,0 rpm
5,0 voltas 26,9 voltas
60% 1800 rpm 1,8 rpm
300+ - Velocidade no inicio/manual: 2400 rpm. .
L méx 26A Capacidade de enrolamento
Numero méximo de voltas Niimero maximo de
N=516,4 Velocidade lenta (motor) | Velocidade lenta (eixo) que excedem os fins de . ,
voltas de eixo possivel
curso no modo manual
100% 2400 rpm 4,6 rpm
9,7 voltas 52,3 voltas
60% 1440 rpm 2,8 rpm
600 Nm - Velocidade no arranque/manual: 2400 rpm | 3 tr /minuto .
L mix 26A Capacidade de enrolamento
Nudmero méximo de voltas Niimero méximo de
N=1002,8 | Velocidade lenta (motor) | Velocidade lenta (eixo) que excedem os fins de v . ! ,
voltas de eixo possivel
curso no modo manual
100% 2400 rpm 2,4 rpm
5,0 voltas 26,9 voltas
60% 1440 rpm 1,4 rpm

5.8

MODO “FIM DE ABERTURA LENTA”

Fazer: MENU -> CAIXA -> AJUSTES—> AJUSTE DO AVANCO -> Modo lento > Ativado.

ADVANCED SETTINGS
o
Slow mode

Enabled

=

5.9

CONTACTOS DO ELETROLISADOR

Posigédo das alteragdes do estado dos contactos de pilotagem do eletrolisador.

Quando o modo manual for acionado, os contactos assumem a posic¢do de piscina fechada (reducédo da produgio de cloro)

&5
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Contacto

A aberto
Electrolys.
Chlorinator
Contacto Contacto { | \ Contacto
fechado fechado fechado
A piscina A piscina A piscina A piscina
esta aberta | fecha-se | esta | abre-se |
| | fechada | |

>

5.10 CONTACTOS DA BOMBA

estado dos contactos quando o motor estd desligado.

Os contactos mudam de estado quando o motor gira. O esquema dos contactos no autocolante sob o terminal representa o

A Contacto Contacto
aberto aberto

Contacto : | \ Contacto : | \

fechado fechado

A piscina A piscina A piscina A piscina

esta aberta | fecha-se esta | abre-se
| I fechada I >

Pégina 21 /26 § SIREM (Impresso a 01/04/2025) NT-5218-3-05




6 ESTRUTURA DOS MENUS

Os ecris abaixo sdo simulados e podem divergir dos encontrados na realidade.

REG.AGE LANGUE

- English

Self-diagnostics in
progress

& SIREM

Plea
initialise
the cover.

[o]

MANUAL MODE
TNITIALISATION

Cover status
- Closed
- Initialized

& SIREM . ,

\J
120-200-301

Positiol
Speed:
Current
Cycles:

MANUAL MODE

When you exit this
manual mode, the
initialisation will not be
lost.

Se a inicializagdo for feita

|

Se a inicializagdo ndo
MANUAL MODE

The following screen will

for feita

SIREM X. X/ X. X

Off /Open
XXXX

Se o ajuste dos
batentes for feito

120-200-300/

Position
Speed:
Current:
Cycles:

SIREM X. X/X. X
120-200-300 /
Off
Position : XXXX
Speed:
Current:
Cycles:

SIREM X. X/ X. X
120-200-300 /

SIREM X. X/ X. X

Off /Open

SIREM X.
120-200-300/

Position
Speed:
Current:
Cycl

X/ X. X

Off /Open

XXXX

Se houver um erro no sensor (sem

SIREM X. X/ X. X
120-200-300/

Off /Open
Position : XXXX
Speed: XXXX
Current:
Cycles:

X.XX
XX

SIREM X. X/ X. X
120-200-300/
Off /Open
Position :
Speed:
Currer
Cyc

XXXX

check that the
cover opens and closes in
the ct ct direction

sinais), a mensagem de erro do

ff
XXXX
XXX

Position :
Speed:
Current:
Cycle

sensor aparece, mas 0 movimento
continua a ser possivel

Sem movimento possivel

MENU
MANUAL MODE
INITIALISATION
INGS

LISATION

Is the pool closed?

SETTINGS
0.

Motor

3 escolhas possiveis para 4020:

SETTINGS

[LBASICS SETTINGS | '
AVANCED SETTING

300 +, 600 Nm

[ ADVANCED SETTI
o

Speed
adjustement

100%

Escolha possivel:
100% a 60%
(100% por defeito)

Initialisation
requested.

ALISATI ON

Close the pool
When the closed

position is reached,
confirm

Y

the pe
e OPEN
as be
CONFIRM
Position
Current 0.00

CONFIR

SETTINGS

Sensor
type

COVEO

3 wire!

or MIS

2 escolhas possiveis:

3 120 Nm, 200 Nm, 300 Nm (por defeito) 1
2

[ ADVANCED SETTINGH

+0..
Slow mode

Enabled

Escolha possivel:
Ativado
(predefinigéo) /
Desativado

COVEO com 4 fios
COEO com 3 fios-MIS (predefinigio)

[ADVANCED SETTINGH
- Aut o/ Manu

=0
Type of
control

Ajuste possivel: Os a 30s
12s por defeito

SIREM X.
120-200-300 /

Off /Open
Position :  xxxx
Speed:

Current:
Cycles:

ADVANCED SETTINGH

«es O
Language

=

English

Escolhas possiveis:
Auto/Man (FR)
(predefinigao)
Manual/manual
Auto/Auto

Escolhas possiveis:
Francés (predefini¢éo),
inglés, alemio, neerlandés,
portugués

Fecho manual e depois auto
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Menu “tdpo de controlo™

ADVANCED SETTINGS ADVANCED SETTINGS

o}

P00 =0k
Type of Type of -
control >

control

ADVANCED SETTINGS ADVANCED SETTINGS

=0 = O
control control
Manual closure
= L ] = then automatic
VALID VALID

In France, only the

auto/manu and manu/

manu controls are
authorized

= Auto/Manu = Manual /Manual

OK
=

Ecra de avarias:

OVERCURRENT DEFAULT ELECTRONICS SENSOR ERROR NO MOTOR VOLTAGE

Scan the QR Code Scan the QR Code Scan the QR code Scan the QR Code
for online help for online help for online help for online help

Restart the Restart the Restart the Restart the
control box control box control box control box

MOTOR DISCONNECTED POWER FAILURE

Scan the QR Code Scan the QR Code
for online help for online help

Restart the Restart the
control box control box

O cédigo QR direciona para a pagina de ajuda https://www.sirem fr/control-box-4000/.

7 DIMENSAO E PESO

e Dimensido do cartdo: 380 mm x 130 mm x 260 mm (Embalagem nio prevista para um transporte unitario)
e  Massa da caixa 4000-20A : 5,5 kg.
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8 MARCAGCAO DO PRODUTO

Etiqueta de identificagdo do produto colada na caixa
com 2 partes autocolantes destacdveis com:
e N.ode série sob a forma de um c6digo de
barras
. Data de fabrico
N° de OF (xxxxxx)

O cédigo QR direciona para o
website:

https://www.sirem.fr/control-

box-4000/

Coffret 4000
Control box 4000

24V - 20A

OF : ss-aaaa XXXXX
SIeeCe EoX
LTI T

05.0001.40X0.0001

XXXXX
0001.10%2.0001

7

Coffret 4000 - 20A/24V - Control box 4000
Norme (Standard) : EN60335-1 Mai 2013
Tension d'entrée (Input voltage) : 210/250Vac, 50/60Hz
Imax entrée (Imax input) : 2A
Pmax : 720W - Pveille (Pstandby) : 8W; IPX4

OF : ss-aaaa XXXXXX X

NUIIRIOANILANN & ==enec € v

Os cédigos de barras tém o formado do cddigo 128 e
assumem o codigo do produto (05.0001.4xxx) seguido de
um numero Unico.
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10 MODIFICACOES - NOVIDADES

Cap. Erreur ! Source du renvoi introuvable.: Atualizagdo da tabela

Cap. Erreur ! Source du renvoi introuvable.: Atualizagdo da ilustragdo depois da troca do PCB, supressdo da referéncia 4010.
Cap. 2.3.3: descrigdo da ligagdo para o recetor dos telecomandos.

Cap. 3.1.1.1: reformulacéo; seccdo minimizada substituida por comprimento aumentado.

Cap. Erreur ! Source du renvoi introuvable.: novas indicagdes sobre a utilizagdo do cabo blindado.

Cap. Erreur ! Source du renvoi introuvable.: atualizacdo das ilustra¢des.

Cap. 3.2: atualizacdo da ilustragdo e titulo (acrescento do conector telecomandado)

Cap. Erreur ! Source du renvoi introuvable.: 8 terminais em vez de 7: novo terminal para o telecomando

Cap. Erreur ! Source du renvoi introuvable.: Inversdo dos ecris, tipo de motor e tipo de sensor.

Cap. 5.1.2: Duracio da velocidade do fecho regulavel.

Cap. 5.2: Recomeco das explicagdes do modo manual. Nimero de voltas do eixo maximal além dos fins de curso passa de 2
voltas a 5 voltas (300,600), 10 voltas (+300). Detalhe das distdncias no cap. Erreur ! Source du renvoi introuvable.

Cap. 5.3.1: acrescentado para detalhar a verificacdo dos cabos antes do arranque.

Cap. 5.3.2: acrescentado para explicar como apagar um arranque.

Cap. Erreur ! Source du renvoi introuvable.: atualizacio dos valores: duragdo ajustével e valor minimo a 50%.

Cap. 0: Atualizagio dos valores

Cap. 5.8. Nova designacgdo de “fim de abertura lenta”

Cap. Erreur ! Source du renvoi introuvable.: atualizagio da estrutura dos menus. Supressdo dos ecris de avaria (ja presente,
também).

Cap. 5.1: Novos botdes “INFOS” no ecrd Normal para apresentar a parametrizagdo da caixa e “ERROS” para apresentar o
Histérico dos erros

Cap. 5.4: Novo quadro de associacio entre os niimeros apresentados e os erros no ecrd HISTORICO

Cap. 5.4: Separagido do n.2 de erro “Auséncia 24V” e “Motor desconectado”

Cap. 5: Acrescento de “polski” aos idiomas disponiveis

Cap. 5.4: Inversdo doerron.26en.2 7
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